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ОТЗЫВ
на автореферат соискателя Аль-Абу Джаиаш Кусай Махди Хамдиан «Анализ 
процессов захвата и подачи текстильных материалов вакуумными захватны
ми органами машин текстильной и легкой промышленности», представлен
ной на соискание ученой степени кандидата технических наук по специаль

ности 2.5.21.- Машины, агрегаты и технологические процессы
(технические науки)

Диссертация А.-А. Д. К. М. Хамдиана, посвящена актуальной и важ
ной проблеме создания эффективной методики моделирования и исследова
ния изгиба упругих листовых материалов в процессе их перемещений в поле 
сил тяжести и подачи для обработки машинами текстильной и легкой про
мышленности. Развитие элементной и интеллектуальной базы систем управ
ления позволяет широко применять комплексную автоматизацию и роботи
зацию легкой индустрии, в том числе швейных операций, требующих кон
тролировать форму податливого объекта манипуляций. Современные швей
ные роботы успешно выполняют пошив все более сложных текстильных из
делий. Они обладают разнообразными устройствами захвата, сенсорами, би
нокулярным зрением, зачастую имеют несколько согласованно работающих 
манипуляторов.

Бинокулярное компьютерное зрение позволяет оценить пространствен
ную конфигурацию обрабатываемого листового материала, которую требует
ся сравнить с его запланированной, теоретической формой, чтобы движения
ми манипуляторов устранить нежелательное расхождение форм. Расчет тео
ретической формы предполагается выполнять согласно предлагаемым в дис
сертации алгоритмам, позволяющим оперативно менять исходные данные и 
получать новые результаты расчетов. Типовые расчеты форм могут соста
вить экспертное множество решений той или иной задачи, пополняемое ма
шиной в процессе ее самообучения. Поскольку в большинстве случаев пере
мещения гибких листовых материалов к рабочим органам машин опреде
ляющим видом деформации является их изгиб, то автор ограничивается слу
чаями чистого изгиба листов как тонких упругих оболочек, при котором сре
динная поверхность листа остается изометричной плоскости.



Основным приемом математического моделирования равновесных 
форм изогнутых листов заявлен оптимизационный поиск экстремума (мини
мума) целевой функции, создаваемой для решения той или иной задачи.

По диссертационной работе имеются следующие замечания.
1) Очевидно, эффективность оптимизационного поиска зависит от вы

бора начального приближения, метода спуска и других факторов. 
Время решения оптимизационной задачи значительно зависит от 
размерности пространства аргументов целевой функции. Из авторе
ферата не вполне ясно, как автор решает проблему размерности.

2) В автореферате не упомянуты случаи захвата листа несколькими ва
куумными захватами и не рассмотрено влияние на форму листа сил 
инерции, возникающих при движении захватов с листом.

В целом, судя по автореферату, работа выполнена на достаточно высо
ком научном уровне. Алгоритмы построения изгибных форм подаваемых 
листов сведены к относительно простым алгебраическим операциям, что со
ставляет основную научную новизну работы вкупе с многочисленными 
вспомогательными исследованиями, например, самопересечений создавае
мой модели и т.п. Теоретическая и практическая значимость работы под
тверждается ссылками на опубликованные статьи и тезисы докладов, а также 
на зарегистрированные компьютерные программмы.

Отмеченные замечания не носят принципиального характера.
Представленная диссертационная работа является законченной научно

квалификационной работой и отвечает всем требованиям, предъявляемым к 
диссертациям на соискание ученой степени кандидата технических наук. Ав
тор, Аль-Абу Джаиаш Кусай Махди Хамдиан, заслуживает присуждения 
ученой степени кандидата технических наук по специальности 2.5.21 -  Ма
шины, агрегаты и технологические процессы (технические науки).
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